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Instrukcja obstugi

Zabrania sie uzywania jakiegokolwiek modelu drona w promieniu 10 km po bokach lotniska oraz w odlegtosci 20 km od obu
koncéw pasa startowego i na cywilnych szlakach lotniczych w celu spetnienia wymagan dotyczacych srodowiska

elektromagnetycznego dla komunikacji lotniczej. Zabrania sie uzywania jakichkolwiek modeli dronéw w strefach zakazu lotow
ustanowionych przez odpowiednie wtadze panstwowe.



Przedmowa

Dziekujemy za zakup naszego produktu. Aby uzytkowanie samolotu byto tatwiejsze i wygodniejsze, przed jego uzyciem
nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje. Jednocze$nie prosimy o doktadne zapoznanie sie z trescig niniejszej
instrukcji.

Zachowaj jako materiat referencyjny w celu przysztych modyfikacji i konserwacji.

Wazne oswiadczenie

1. Nie lataj w strefach objetych zakazem lotéw na podstawie obowigzujgcych przepiséw prawa.

2. Produkt moze by¢ uzywany wytacznie przez osoby powyzej 14 roku zycia. To jest urzadzenie integrowanie ruchu
czesci, elektronika i transmisja wysokiej czestotliwosci. Aby zapobiec wypadkom, konieczny jest prawidtowy

montaz i uruchomienie. Uzytkownicy powinni obstugiwac i kontrolowac ten produkt w bezpieczny sposéb.
Niewtasciwa obstuga moze spowodowal powazne obrazenia ciata lub uszkodzenie w wyniku nieprawidtowego

mienia. Operator moze réwniez zostac zgubiony.
3. Produkt ten jest odpowiedni dla oséb, ktére majg doswiadczenie w pilotazu modeli samolotéw i ukoriczyty 14 lat.

4, W przypadku probleméw z uzytkowaniem, obstuga, konserwacjg itp. prosimy o kontakt z lokalnym dystrybutorem lub

odpowiednim personelem naszej firmy.

Srodki ostroznosci

Podczas pilotowania zdalnie sterowanych modeli samolotéw unikaj ttumoéw ludzi. Nieprawidtowy montaz lub uszkodzenie
drona, stabe sterowanie elektroniczne i nieznajomos$¢ elementéw sterujgcych mogg prowadzi¢ do nieprzewidywalnych
wypadkdw, takich jak uszkodzenie drona lub obrazenia ciata. Nie zapomnij zwréci¢ uwagi bezpieczenstwo lotu i badz

Swiadomy swoich odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek szkody spowodowane Twoim wtasnym zaniedbaniem.

1.Trzymaj sie z dala od przeszkaéd i ttuméw

Zdalnie sterowane pojazdy latajgce maja niepewng predkos¢ lotu i stany, ktére reprezentujg potencjat
niebezpieczenstwo. Samolot musi unika¢ ttumow, wysokich budynkdw, linii wysokiego napiecia i lata¢ wytacznie przy
sprzyjajacej pogodzie, tzn. bez wiatru, deszczu i burz, aby zapewnié¢ bezpieczenstwo pilotom, okolicznej ludnosci i
mienia.

2. Unikaj wilgotnego srodowiska

Whnetrze drona skitada sie z wielu precyzyjnych komponentdéw elektronicznych i czesci mechanicznych, dlatego nalezy
zadbac o to, aby do wnetrza drona nie dostata sie wilgo¢ ani woda, aby unikna¢ wypadkdéw spowodowanych awarig
komponentéw mechanicznych i elektronicznych.

3. Unikaj pracy w pojedynke

Sterowanie samolotem zdalnie sterowanym moze by¢ na poczatku trudne. Wazne jest, aby w miare mozliwosci unikac latania w
pojedynke. Zaleca sie, aby pilotem byt doswiadczony specjalista.

4.Bezpieczna eksploatacja

Steruj dronem zgodnie ze swoimi warunkami i umiejetnosciami latania. Zmeczenie, zly stan psychiczny lub
nieprawidtowa obstuga zwiekszajg prawdopodobieristwo wystapienia nieoczekiwanych zagrozen.

5.Trzymaj sie z dala od szybko obracajacych sie czesci

Gdy wirnik samolotu obraca sie z duzg predkoscia, piloci, osoby postronne i przedmioty powinny trzyma¢ sie z dala od
obracajacych sie czesci, aby unikng¢ niebezpieczenstwa i uszkodzen.

6. Trzymac z dala od zrodet ciepta

Drony sa zbudowane z materiatéw takich jak metal, plastik, elementy elektroniczne, itp. Dlatego nalezy chronic je przed
zrodtami ciepta, Swiattem stonecznym i zapobiega¢ odksztatceniom lub nawet uszkodzeniom spowodowanym przez
wysokie temperatury.

7. Aby zapewni¢ prawidtowe uzytkowanie produktu, do jego konserwacji nalezy uzywac oryginalnych czesci, co pozwoli
zagwarantowac bezpieczenstwo lotu.

Obstuga i uzytkowanie produktu w zakresie dozwolonym przez jego funkcje i nie uzywajtego do innych

w celach niezgodnych z prawem, wykraczajacych poza ramy przepiséw bezpieczeristwa.



Ostrzezenie

1. Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wazne informacje, prosimy zachowac jg do wykorzystania w przysztosci.
2. Twoim obowigzkiem jest zapewnienie, ze statek powietrzny nie spowoduje szkdd na osobach i mieniu innych oséb.
3. Podczas lotu samolotu nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegto$¢ 2 metréw od uzytkownika lub innych oséb, aby unikng¢

zderzeh z gtowami, twarzami i ciatami ludzi podczas lotu i lagdowania, co moze spowodowa¢ obrazenia.
4. Nasza firma i sprzedawca nie odpowiadajg za straty, szkody lub obrazenia spowodowane

niewtasciwe uzytkowanie lub obstuge.

5. Dzieci powinny lata¢ samolotem pod nadzorem dorostych. Produkt jest zabroniony do uzytku przez dzieci.

ponizej 14 lat.

6. Aby zapewni¢ prawidtowg instalacje i uzytkowanie, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg lub wskazéwkami podanymi na
opakowaniu. Niektére czesci powinny do montazu przez osoby doroste.

7. Produkt zawiera mate czesci, dlatego nalezy przechowywac je w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby zapobiec
ryzyku przypadkowego potkniecia lub zadtawienia.

8. Aby unikng¢ wypadkéw, kategorycznie zabrania sie latania na drodze oraz w miejscach, gdzie gromadzi sie woda.
9. Aby zapobiec obrazeniom dzieci, nalezy jak najszybciej pozby¢ sie materiatéw opakowaniowych.
10. Nie rozmontowuj ani nie modyfikuj samolotu, gdyz moze to spowodowac jego nieprawidtowe dziatanie.

11. Pilot zdalnego sterowania wykorzystuje wbudowang baterie litowg 3,7 V, ktérej nie trzeba wymieniac.
12. Regularnie sprawdzaj, czy elementy przewodu tadujacego nie sg uszkodzone. W przypadku

stwierdzenia uszkodzenia zaprzestan uzytkowania do czasu naprawy lub wymiany.

13.kadowanie akumulatora musi odbywac sie pod nadzorem osoby dorostej. Podczas tadowania nalezy trzymac urzadzenie z dala
od wysokich temperatur i materiatéw tatwopalnych. Podczas tadowania trzymaj urzadzenie caty czas w zasiegu wzroku.

14. Nie wolno zwiera¢ ani zgniata¢ akumulatora, aby unikng¢ wybuchu.

15. Nie nalezy mieszac réznych rodzajow baterii litowych.

16. Samolot korzysta z inteligentnej baterii litowej 7,4 V. Prosze wyja¢ jg z samolotu i natadowac.

17. Nie wolno zwiera¢, rozmontowywac ani wrzuca¢ akumulatora do ognia; Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w
miejscach gorgcych lub nagrzanych (np. w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

18. Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce baterii: Roztadowana baterie nalezy wyjaé z modelu.

19. Zacisku zasilania nie wolno zwierac.

20. Podczas lotu nie nalezy zbliza¢ sie do innych urzadzen elektrycznych i nie uzywaj ich w sSrodowisko z
magnetyzmu i p6l magnetycznych, gdyz moze to zaktécac prace czujnikéw magnetycznych w samolocie. 21.
Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od szybko obracajgcego sie Smigta, aby unikng¢ ryzyka skrecenia lub przeciecia.
21. Silniki i akumulatory nagrzewajg sie podczas uzytkowania. Nie dotykaj ich, aby unikng¢ poparzen lub
obrazen.

22. Nie uzywaj modelu w poblizu ucha! Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac uszkodzenie stuchu.

23.Do tadowania nalezy uzywac wytgcznie adaptera5V, 1 -2 A



Wytyczne dotyczgce bezpiecznego lotu

Warunki dla transmisji obrazu wysokiej jakosci: Antena zdalnego
sterowania jest roztozona i znajduje sie na otwartej przestrzeni,
bez przeszkod wokét. Zasieg transmisji obrazu wynosi 2

kilometry. Prosze nie zmienia¢ kierunku pod wiatr.
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Unikaj latania w poblizu lub nad ludZzmi, drzewami, liniami energetycznymi, budynkami, lotniskami i zbiornikami wodnymi,
a takze nad silnymi liniami energetycznymi, gdyz moga one wplywaé na dziatanie kompasu umieszczonego w samolocie.

A

Nie nalezy uzywac tego produktu w niesprzyjajacych warunkach atmosferycznych, takich jak deszcz, $nieg, mgta i wiatr o
predkosci przekraczajacej 7 m/s lub 16 mph.

Strefa zakazu lotéw

Trzymaj sie z dala od obracajacych sie Smigiet i silnikow.



Zrozumienie instrukcji bezpieczenstwa jest niezbedne dla bezpiecznego lotu. Przed lotem przeczytaj przeczytaj uwaznie

instrukcje bezpieczenstwa.

GPS

OFF/ON

Funkcja zdalnego sterowania

[1] Dzwignia przepustnicy - obrét w gére i w dét/ w
lewo i w prawo

[2] Przetgcznik GPS

[3IKrétkie nacisniecie w celu wigczenia trybu bezgtowego
/ dtugie nacisniecie w celu startu lub Igdowania

[4]Krotkie nacisniecie w celu kalibracji zyroskopu / dtugie
nacisniecie w celu kalibracji geomagnetycznej

[5]1 Powr6t jednym kliknieciem

[6] Kontrolki

[7]1 Wytacznik zasilania

[8] Dzwignia sterowania kierunkiem jazdy -
przéd i tyt/ lewo i prawo

[9] (Koto) Dostosuj kat kamery
[10] Nacisnij krétko, aby zrobi¢ zdjecie /

nacisnij dtugo, aby nagra¢ wideo

[11] Przetaczanie predkosci

Kontrolka tadowania

Kontrolka zasilania

Kontrolka GPS Kontrolka powrotu
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[1] Sygnat GPS

[2] Liczba satelitéw GPS

[3]1Poziom natadowania akumulatora samolotu
[4]Poziom natadowania baterii pilota zdalnego

sterowania
[5] Przetgcznik GPS

[6]1Nagrywanie wideo
[7]1 Zréb zdjecia

[8] Oswietlenie

[9] Predkos¢ lotu
[10] Wysokos¢ lotu
[11] Odlegtos¢ lotu



Ogtoszenie:
Jesli pilot jest roztadowany, ikona baterii pilota miga. W tym momencie nalezy jak najszybciej przerwac lot i natadowac
kontroler.

Specyfikacja produktu

Masa samolotu 2169 Warunki lotu 0°C do 40°C
Wymiary samolotu 238 x 265 x 55 mm Czestotliwo$¢ transmisji wideo 5GHz
Maks. odlegto$¢ lotu 2000 m Specyfikacje baterii 7,4V 1600 mAh
Maks. wysokosc 120 m Czas tadowania Okoto 4 godzin
Zasieg transmisji obrazu 600 m Maks. czas lotu 20 minut
Specyfikacja silnika 1503

drona

1. Aparat fotograficzny

2. Smigto

3. Silnik

4. Swiatta LED

5. Inteligentna bateria litowa

Uwaga: Przed uruchomieniem samolotu nalezy zdja¢ ostone
ochronna.

1. Najpierw nalezy przesung¢ ostone ochronng w dot

2. Nastepnie zdejmij ostone ochronng w kierunku wskazanym
strzatkg, jak pokazano na rysunku 2.

Montaz Smigta
Upewnij sie, ze wszystkie Smigta sg zamontowane w prawidtowym potozeniu, tak jak pokazano na ponizszym rysunku. Jezeli
instalacja zostanie wykonana nieprawidtowo, samolot nie bedzie mégt lata¢ normalnie. (Smigta oznaczone A1 i A2 (lub B1 i

B2) sg identyczne, a numer nie wptywa na ich funkcjonalnos¢. Dla prawidtowej instalacji wazna jest tylko litera).

Montaz dzwigni zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania nie jest wyposazony w dzwignie, ktére sa dotgczone do zestawu. Przed uzyciem uzytkownik
musi wyja¢ dzwignie z opakowania z akcesoriami i zamontowac je w pilocie. Wtéz dzwignie w szczeliny w pilocie i
delikatnie dokre¢ dotaczone do zestawu Sruby.



Wktadanie/wyjmowanie baterii

Wktadanie akumulatora: Wiéz akumulator do komory akumulatora
drona zgodnie z kierunkiem pokazanym na ponizszym rysunku
(strzatka 3). Po instalacji nalezy sprawdzi¢, czy bateria jest

prawidtowo umieszczona.

Aby wyjac baterie: Nacis$nij zatrzask baterii (strzatka 1), a

nastepnie wyjmij baterie w kierunku (strzatka 2).

tadowanie akumulatora drona i pilota

Podtacz akumulator do tadowarki 5V 1 - 2 A za pomoca kabla tadujgcego USB. Podczas tadowania akumulatora Swieci
sie kontrolka akumulatora. Gdy akumulator zostanie w petni natadowany, kontrolka akumulatora zgasnie, a czas
tadowania wyniesie okoto 4 godzin.

Kabel do tadowania USB
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Adapter .
(nalezy zakupi¢ osobno) .

Podczas tadowania lampka tadowania Swieci na

czerwono. Po petnym natadowaniu akumulatora Zdalne sterowanie

czerwona lampka gasnie.

Kabel do tadowania USB

Adapter
(nalezy zakupi¢ osobno)

Wskazowka: A M E| - E

@ Prawidtowo podtacz wtyczke.
@ Zaleca sie uzywanie adaptera 5V 1-2A do tadowania.

@ Dzieciom nie wolno tadowa¢ akumulatora. Czynno$¢ te nalezy wykonywa¢ pod nadzorem osoby dorostej i w
odpowiedniej odlegtosci od substancji tatwopalnych. Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w miejscach gorgcych

lub nagrzanych (np. w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

@ Nie wolno zwierac ani zgniata¢ akumulatora, aby unikna¢ wybuchu.

@ Po locie akumulator nalezy natadowac i przechowywac. Jesli nie uzywasz akumulatora, zalecamy tadowanie go co najmniej
raz na 3 miesigce, aby zapobiec jego nadmiernemu roztadowaniu i trwatemu uszkodzeniu.



Srodki ostroznosci podczas tadowania:

@ Nie umieszczaj natadowanych baterii w miejscach o wysokiej temperaturze, takich jak otwarty ogien lub grzejniki
elektryczne, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie lub wybuch.

@ Nie nalezy uzywac baterii do uderzania w twarde przedmioty.

@ Nie zanurzaj akumulatora w wodzie. Przechowuj akumulator w suchym miejscu.

@ Podczas tadowania akumulatoréw nalezy je nadzorowad.

@ Nie rozmontowuj akumulatora.

Metoda zdalnego sterowania

W gore
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przepustnicy lewy transport
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Do przodu
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DZwignia sterowania lotu lewy lotu
kierunkiem Prawidtowy
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Z powrotem

Przygotowanie do lotu

1. Przed startem nalezy w petni natadowac baterie zaréwno pilota, jak i drona.

2.Ramiona drona muszg by¢ catkowicie wyciggniete.
3. Najpierw wigcz przetgcznik drona, a nastepnie wigcz przetgcznik zdalnego sterowania, aby sparowac sygnat.

[Krok 1] Przewodnik po parowaniu drona i pilota

1. Najpierw naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania dron dla 3

sekund, aby go wiaczy¢, a nastepnie potdéz go poziomo na ziemi. W tym
momencie przednie i tylne Swiatta LED samolotu zaczng migac.

2. Nastepnie wigcz zasilanie pilota, po sprawdzeniu sygnatu pilot wyda sygnat dzwiekowy.

W tym momencie przednie $wiatto LED samolotu zaswieci sie Swiattem ciggtym, a tylne
Swiatto LED zacznie miga¢, co bedzie oznacza¢, ze sprawdzenie sygnatu zakonczyto sie

pomyslinie.




Synchronizacja czestotliwosci zakonczyta sie powodzeniem, jezeli przednie Swiatta byty stale wigczone, a tylne migaty. Jesli
jednak Swiatta przednie i tylne migajg jednoczesnie, a takze miga kontrolka pilota, oznacza to, ze synchronizacja
czestotliwosci nie powiodta sie lub bateria drona jest staba. Konieczne jest ponowne uruchomienie drona i ponowna

synchronizacja czestotliwosci.

[Krok 2] Kalibracja zyroskopu

Po pomysinym sparowaniu umie$¢ drona na réwnej powierzchni, krétko nacisnij przycisk
kalibracji zyroskopu - przednie i tylne kontrolki zaczng miga¢ szybciej, co oznacza pomysing
kalibracje. W tym momencie mozna wyszukac¢ sygnat GPS, a gdy kontrolka zaswieci sie na
state, mozna sterowac dronem, aby go odblokowac i wystartowac. Jesli sygnat GPS nie jest
potrzebny, dron moze wystartowa¢ bezposrednio.

Jezeli samolot po starcie nie leci pionowo, zyroskop wymaga ponownej kalibracji. Przed kalibracja nalezy upewnic sie, ze
dron jest umieszczony poziomo na ptaskiej powierzchni.

[Krok 3] Kalibracja geomagnetyczna
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1. W przypadku lotéw na zewnatrz w trybie GPS, pierwszy lot musi zosta¢ poddany korekcie
geomagnetycznej. Po pomysinym sparowaniu drona nacisnij i przytrzymaj przycisk korekgcji
geomagnetycznej przez 2 sekundy, a na pilocie ustyszysz sygnat dzwiekowy. W tym momencie
diody LED samolotu zaczng szybko miga¢, inicjujac korekte geomagnetyczna.

zgodnie z ruchem wskazowek zegara trzy razy. W tym momencie pilot wyemituje kréotki sygnat
dzwiekowy, tylna dioda LED pozostanie wigczona, a przednia dioda LED zacznie migac. Korekcja
pozioma geomagnetyczna zostata zakohczona.

3. Obro¢ samolot prostopadle do ziemi i wykonaj trzy obroty zgodnie z ruchem wskazowek
zegara. W tym momencie pilot wyemituje dtugi sygnat dzwiekowy, przednia dioda LED
pozostanie zapalona, a tylna dioda LED zacznie miga¢, co bedzie oznacza¢ pomysing
korekte geomagnetyczng w pionie. W tym momencie $wiatto sygnalizacyjne GPS
pozostanie wigczone, aby odblokowa¢ mozliwos$¢ startu. Jesli nie potrzebujesz statego
punktu lotu GPS, mozesz lecie¢ bezposrednio.

Aby poprawka geomagnetyczna zostata uznana za skuteczng, musi zosta¢ przeprowadzona rownoczesnie w kierunku

poziomym i pionowym. Jezeli poprawka geomagnetyczna sie nie powiedzie, start nie moze zosta¢ odblokowany i

konieczne jest ponowne przeprowadzenie poprawki geomagnetycznej. Po przeprowadzeniu korekty geomagnetyzmu w

tym samym miejscu nie ma koniecznosci wykonywania tej samej korekty przy kazdym locie.

Nie nalezy kalibrowa¢ w miejscach, w ktérych wystepuja silne pola magnetyczne, takich jak kopalnie magnetyczne,

parkingi, duze konstrukcje metalowe ze zbrojeniem stalowym pod ziemig itp.



[Krok 4] Potgczenie WIFI

Wiacz funkcje WIFI w urzadzeniu mobilnym, wybierz VS-GPS-BY - ******* 7 [isty WIFI i otwdrz aplikacje VS GPS PRO.

[Krok 5] Przeszukiwanie GPS zakonczyto sie powodzeniem

Po sparowaniu czestotliwosci dioda LED zacznie szybko miga¢. Gdy dioda LED
przestanie migac i zacznie Swieci¢ Swiattem ciggtym lub pilot wyda sygnat dzwiekowy,
oznacza to, ze sygnat GPS zostat odebrany i mozna go odblokowac¢ przed startem.

Przed startem upewnij sie, ze otoczenie do startu jest wolne od przeszkéd
oraz ze wykryto sygnat z wiecej niz 6 satelitow. 6*

Pierwsze przeszukanie sygnatow satelitarnych trwa okoto 1 minute i 30 sekund.

[Krok 6] Odblokowanie silnika

W tym momencie dzwignia przepustnicy i dZwignia kierunku zostajg jednoczesnie
przesuniete w kierunku lewego dolnego i prawego dolnego rogu, co kohczy proces

odblokowania. Po uruchomieniu silnika mozna rozpoczg¢ lot.

PRZED ODBLOKOWANIEM NALEZY CALKOWICIE ROZLOZYC RAMIONA!

DzZwignia Dzwignia sterujgca
przepustnicy kierunek

Przetgczanie trybow

Uwaga: W przypadku lotéw w pomieszczeniach nalezy przetaczy¢ urzadzenie na tryb lotu w pomieszczeniach. Na lot na zewnatrz

nalezy przetaczy¢ na tryb GPS.

1. Tryb wewnetrzny. Po udanym sparowaniu dron przetgczy sie na tryb GPS. Aby wystartowac w

pomieszczeniu, najpierw nacisnij przycisk GPS na pilocie, aby przetaczy¢ na tryb wewnetrzny, a nastepnie odblokuj
silniki i mozesz wystartowac.

Uwaga: Jezeli samolot znajduje sie w nastepujacych warunkach, efekt stabilizacji optycznej przy uzyciu dolnej soczewki

nie jest dobry, co prowadzi do trudnosci w stabilnym locie samolotu, czego efektem jest zjawisko drzenia korpusu.
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2. [Tryb GPS] Po pomysinym sparowaniu dron automatycznie przejdzie w tryb wyszukiwania, gdy znajdzie sie na zewnatrz.
Podczas wyszukiwania sygnatu GPS dron musi zosta¢ umieszczony na otwartej przestrzeni, bez przeszkod takich jak
wysokie budynki lub przewody. Gdy liczba satelitéw osiagnie okoto 6, pozycjonowanie zostanie ukonczone. Pilot zdalnego
sterowania wyemituje sygnat dzwiekowy informujgcy o przejsciu w tryb GPS, po czym mozliwe bedzie odblokowanie
silnikéw i start.

Zaawansowane funkcje lotu

A. Start/lgdowanie jednym kliknieciem

Bl Po odblokowaniu drona naciénij i przytrzymaj przycisk przez 2 sekundy, a dron
automatycznie wystartuje i zawisnie na wysokosci okoto 1,5 metra.

B Podczas lotu nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 2 sekundy, a dron
automatycznie wyladuje na ziemi.

B. Tryb bezgtowy

Nacisnij przycisk trybu bezgtowego, a pilot wyda sygnat dzwiekowy. Gdy ten tryb jest
aktywny, kierunek, w ktérym skierowany jest dziéb drona, staje sie kierunkiem lotu do
przodu. Podczas lotu nalezy obraca¢ dronem we wiasciwym kierunku, tak aby kierunek
lotu byt zgodny z kierunkiem wskazywanym przez przednig czes¢ drona.

C. Funkcja zwrotu

Dron ma funkcje powrotu do domu (RTH). Jezeli punkt powrotu zostanie pomysinie zarejestrowany przed startem i sygnat
komunikacji miedzy kontrolerem zdalnego sterowania a dronem zostanie utracony lub  przyciski powrotu, dron moze
Samolot automatycznie powrdéci do punktu powrotu i wyladuje, aby unikngé¢ wypadkéw. na powrdci¢ za pomoca trzech

rézne sposoby:

1. Powrdt jednym kliknieciem 2. Powrét przy utracie sygnatu 3. Powroét przy niskim poziomie natadowania baterii.

Warunki zwrotu:
B Podczas automatycznego powrotu samolot nie moze oming¢ przeszkéd.
M Jezeli sygnat GPS jest staby lub GPS nie dziata, powrét nie bedzie mozliwy.

Miejsce zwrotu:
Podczas startu lub lotu, gdy GPS po raz pierwszy odbierze wiecej niz 6 gwiazdek, jako punkt powrotu zostanie
zarejestrowana biezgca pozycja samolotu.



1. Powrdt jednym kliknieciem

Jesli sygnat GPS jest dobry (liczba satelitéw jest wieksza niz 6), dron moze powrdéci¢ do punktu startu
poprzez nacisniecie przycisku znajdujacego sie po prawej stronie pilota. Proces powrotu jest taki sam,
jak w przypadku utraty potgczenia, z ta réznica, ze podczas powrotu do Igdowania uzytkownik moze
sterowac¢ dronem za pomoca joysticka, aby omija¢ przeszkody. Przycisk powrotu moze zostac¢ uzyty do

zakorniczenia powrotu i ponownego przejecia kontroli nad lotem drona.

2. Powrot po utracie sygnatu

Jezeli sygnat zdalnego sterowania zostanie przerwany w trakcie lotu, dron automatycznie powréci do miejsca, z ktérego
pochodzit sygnal, a nastepnie nawigze potaczenie z pilotem. Tryb ten dziata, jesli sygnat GPS jest dobry (liczba satelitow
GPS jest wieksza niz 6), kompas dziata prawidtowo, a samolot prawidtowo zarejestrowat punkt powrotu.

3. Powrdt niskiego poziomu natadowania baterii

Gdy poziom natadowania akumulatora drona jest niski, kontrolka zacznie powoli miga¢, a pilot zdalnego sterowania
wyemituje ciggty sygnat ostrzegawczy. W tym momencie dron automatycznie powréci do punktu startu w odlegtosci
okoto 20 metréw. (Gdy bateria sie wyczerpie, dron powroci w okolice miejsca startu, a wysokos¢ i odlegtosc lotu zostang
ograniczone do 20 metréw.)

Uwaga: Jesli dron jest w stanie niskiego poziomu natadowania baterii, pilot zdalnego sterowania

kontrola nie moze anulowaé zwrotu.

D. Robienie zdjec/filmdw
Nacisnij krétko przycisk robienia zdje¢ i nagrywania filméw na pilocie, a aplikacja mobilna wyswietli pasek postepu
archiwizowania zdjecia.

Naciénij i przytrzymaj przycisk robienia zdje¢ i nagrywania wideo na pilocie przez 2 sekundy, a dron rozpocznie nagrywanie
wideo. Aplikacja mobilna wysSwietli czas nagrywania. Naci$nij ponownie, aby zatrzymac nagrywanie i zapisa¢ wideo.

CX K

Nacisnij krétko, aby zrobi¢ zdjecie / nacisnij dlugo przez 2 sekundy, aby nagra¢ wideo



Kontrola kata kamery

Kat kamery panoramicznej mozna regulowac¢ za pomocg przycisku przewijania na pilocie (jak pokazano na zdjeciu).

1. Metoda kalibracji stabilizatora dwuosiowego: Jesli dron jest umieszczony poziomo na ziemi i kalibracja
geomagnetyczna jest prawidtowa, przed startem nalezy odczekaé na korekte poziomg stabilizatora kamery. Jak pokazano
na rysunku, kamera musi znajdowac sie w pozycji poziomej (i by¢ na réwni z podtozem). W tym momencie pochylenie jest
skalibrowane i moze dziata¢ normalnie. Jesli kalibracja sie nie powiedzie, obraz bedzie sie trzast i przechylat po starcie. W
takim przypadku nalezy ponownie uruchomi¢ drona.

2. Zabezpieczenie przed zablokowaniem gtowicy panoramicznej: Jesli sity zewnetrzne zablokuja gtowice panoramiczng
kamery, wylaczy sie ona

automatycznie na dwie do trzech sekund, aby chronic silnik. Proces zostanie wznowiony po okoto pieciu, szesciu sekundach.
Uwaga: Ktadac korpus aparatu na podtozu, nie wolno zgina¢ obiektywu o 90 stopni w d6t (90 stopni prostopadle do podtoza),
poniewaz moze to spowodowac kontakt obiektywu z podtozem. Spowoduje to zaciecie sie gtowicy obrotowe;j,

uniemozliwiajac jej regulacje w poziomie, co moze doprowadzi¢ do uszkodzenia silnika.

Instalowanie karty pamieci

Wt6z karte pamieci zgodnie z kierunkiem strzatki i upewnij sie, ze jest

prawidtowo ustawiona.

(Instalacja jak pokazano) (Obstuguje karty pamieci o pojemnosci 32-128 GB,
ktére nalezy zakupi¢ osobno)




Odczyt karty pamieci

Zdjecia i filmy wykonane aparatem sg zapisywane na karcie SD. Wystarczy nacisna¢ karte SD i wyjac jg z drona. Po
wiozeniu karty SD do czytnika nalezy podtgczy¢ czytnik do interfejsu USB komputera i odczyta¢ dane z karty SD. Zrobione
zdjecia i nagrania wideo mozesz przeglada¢ w bibliotece multimediéw w aplikacji.

Instalowanie aplikacji mobilnej

1. Zainstaluj aplikacje ,,VS GPS PRO"” na swoim telefonie komérkowym.

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby pobra¢ aplikacje ,VS GPS PRO" i zainstalowac jg, albo wyszukaj jg w sklepie Apple
App Store lub Google Play pod nazwg aplikacji VS GPS PRO", a nastepnie pobierz jg i zainstalu;.

dla urzadzen z dla urzadzen z
systemem iOS systemem Android

2. Polacz sie z siecig Wi-Fi.

a. Wiacz zasilanie drona.

b. Wejdz w ,Ustawienia” telefonu i otwoérz sie¢ Wi-Fi. Na liscie urzadzernh WIFI znajdz punkt dostepu
urzadzenia ,VSLCAM_***" j kliknij, aby nawigza¢ potaczenie.

3. Uruchom aplikacje ,,VS GPS PRO".

4. Nacisnij przycisk ,, Wprowadz urzadzenie”.



Opis elementdw sterujgcych
aplikacji mobilnej

Status drona Sygnat WIFI
Rejestry lotéw Sygnat GPS Stan baterii
Powrét do ] Disconnected & .l 0 HD B N/A
wprowadzajacy
ekran
Startowac
Powrot

Inne funkcje

WA CBNAAT O MEN/A HSNSA

Mapa Dystans

Stereo 3D Tryb Sledzenia

Ustawienia
trasy lotow

Obrét obrazu

Dis connected

30 steren
Znak V
3 l""\
Otaczajacy o . i
|0t Surrounding flight V-Sign

S}

Find drane

HWE  DiN/A V.5

Znajdzdrona  Ustawienia
predkosci

Tryb ,Pod3azaj za mna"” - W tym trybie dron automatycznie Sledzi wybrany obiekt.
Ustawienia trasy lotu - Ustaw trase lotu korzystajac z nawigacji GPS.

Znak V - Robienie zdjecia za pomocg gestow.

Otaczajacy lot - W tym trybie dron bedzie krazyt wokét wybranego obiektu.

Znajdz drona - Aktualna lokalizacja drona zostanie wyswietlona na mapie.

Filtry Powieksz

Ustawienia

Zdjecie/Wideo

Nabytek
zdjecia/filmy

Galeria

Odblokowa¢

Biegun

Biegun - Dronem mozna sterowac¢ wytgcznie za pomocg telefonu komérkowego - na wyswietlaczu pojawig sie

drazki sterujace.



Podstawowe informacje o parametrach

Il Warkot
Model: B6 Waga (wraz z baterig): 216g
Czas pracy baterii: maksymalnie 20 minut Model silnika: 1503
Zakres temperatur pracy: 0°C do 40°C System satelitarny: GPS-y/GLONASS-y

Wymiary po roztozeniu: 238 x 265x 55 mm
Wymiary po ztozeniu: 112 x 72x 55 mm

B Stabilizacja 2-osiowa
Kat nachylenia pionowego: okoto -100° do +10°
Kat nachylenia poziomego: okoto -35° do +35°
Regulowany kat kamery: okoto -80° do 0°

MW Kamera

Perspektywiczny: 100° (poziomo)
Zakres ostrosci: staty fokus

Funkcja antywstrzgsowa: utrzymany
Transduktor: Mikrofon Geke
Rozdzielczo$¢ zdjecia:

Telefon komdérkowy: 3840x2160

Karta SD: 3840x2160
Zawartos$¢ karty SD mozna synchronizowac z albumem aplikacji
Rozdzielczo$¢ nagrywania:

Telefon komérkowy: 1280x720

Karta SD: 2560x1440
Format pliku: Zdjecia JPG, filmy MP4
Typ karty pamieci: Karta SD (klasa 10/U1 i wyzej) 32 - 128 GB
Format pliku karty pamieci: FAT32

B Transmisja obrazu 5G

Czestotliwos¢ pracy: 5,15~5,35 GHz; 5,725~5,825 GHz
Obstugiwany protokét: 802.11a; 802.11n20; 802.11n40
Liczba klatek na sekunde wideo: 30 KLATEK NA SEKUNDE
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <18dBm

Deklaracja zgodnosci

Firma Lavatronic sro oswiadcza niniejszym, ze urzadzenie radiowe typu AERIUM HORUS PRO GPS 4K jest
zgodne z dyrektywg 2014/53/EU.



Wskazéwka: Jesli masz problemy ze sformatowaniem karty SD, mozesz to zrobi¢ bezposrednio w aplikacji mobilnej VS
GPS PRO, jak pokazano na ponizszych obrazkach. Wystarczy klikng¢ ikone ustawieh w lewym gérnym rogu, wybrac
kategorie ,Format karty SD” i nacisng¢ przycisk Start.

Ostrzezenie: Sformatowanie karty SD spowoduje usuniecie catej znajdujacej sie na niej zawartosci.
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Lista akcesoriow

C » C T» Smgoax
« T &« Smdosx

Kabel tadujacy 1x

Eoding Aarae Bhesogewcty Aarzat

Operating Instructions
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Srubokret 1x

é Sruba 8x

Instrukcja uzytkowania

Konserwacja i utrzymanie

1.Do czyszczenia produktu nalezy uzywac czystej, miekkiej Sciereczki.

2. Nie wystawiaj produktu na dziatanie promieni stonecznych i ciepta.

3. Nie zanurzaj produktu w wodzie, gdyz moze to spowodowac uszkodzenie podzespotéw elektronicznych.

4. Regularnie sprawdzaj wtyczki i inne akcesoria. Jesli znajdziesz jakiekolwiek uszkodzenia, natychmiast przestan
ich uzywaé¢, az do momentu ich catkowitej naprawy lub wymiany.



Rozwigzywanie problemodw

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Nie mozna wigczy¢ drona.

Bateria nie jest wtozona prawidtowo.

Sprawdz, czy bateria jest wtozona
prawidtowo.

Akumulator nie jest natadowany.

Nataduj akumulator do petna.

Nie mozna wystartowac

Predkos$¢ obrotowa Smigta jest zbyt
niska.

Przesun lewg dzwignie sterujaca
do przodu.

Akumulator drona nie jest w petni
natadowany.

Nataduj akumulator do petna.

Smigta sg uszkodzone.

Sprawdz Smigta; jesli sg
uszkodzone, wymien je.

Utrata kontroli

Wystepuja zaktécenia sygnatu w
okolicy lub dron znajduje sie poza
zasiegiem pilota.

Lataj dronem na zewnatrz, w miejscu, gdzie
nie bedzie on zaktécany, i upewnij sie, ze
dron znajduje sie w zasiegu kontrolera.

Zbyt silny wiatr

Nie lataj przy silnym wietrze.

Wyczerpane baterie w pilocie

Przed kazdym lotem upewnij sie, ze
baterie w pilocie sg natadowane.

Dron nie jest stabilny

Smigta sg uszkodzone.

Sprawdz $migta; jesli sg
uszkodzone, wymien je.

Kalibracja zyroskopu nie powiodta sie

Ponownie skalibruj drona.

Wideo sie zacieto

Dron nie znajduje sie w zasiegu
sygnatu WIFL

Utrzymuj drona w zasiegu sygnatu
WIFL

Dron spadt.

Utrata mocy spowodowana
luznym akumulatorem

Sprawdz czy bateria jest
prawidtowo zainstalowana.

Aplikacja mobilna nie moze
wyswietla¢ obrazéw

Telefon nie jest potgczony z siecig

WIFI transmitowang przez drona.

Wiacz ustawienia WIFI w
telefonie i wyszukaj nazwe
sieci WIFI: ,FLOW_xxxxxx",
potacz sie z nig.

Telefon nie moze potaczy¢ sie z
siecig WIFI transmitowang przez
drona.

Transmisja WIFI przez drona nie zapewnia
dostepu do Internetu, co powoduje, ze
niektére telefony komérkowe nie moga
nawigzac potaczenia.

Uwazaj na swdj telefon i upewnij
sie, ze jest nadal podtaczony.
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